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実機製造前の段階で設計の後戻りを少なくするには，
MILS を充実させることが有効である．MILS とは制御ロ







39IHI 技報　Vol.54  No.1 ( 2014 )

成は，要求の変更によるコードの再生成が容易となるた
め，特に，複雑な制御プログラムや，大規模プログラムな
ど，コードの全貌の把握が難しいようなソフトウェアの変
更への対応力が向上する．
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よく知られているとおり，組込みシステムの開発は V
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